
                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                 

HORA LUNES MARTES MIERCOLES JUEVES VIERNES

12:30 - 13:20
Asesoría Modelado de 

Sistemas

D2

Asesoría Analisis de 

mecanismos

Lab 7

Asesoría Habilidades 

Gerenciales

B7

13:20 - 14:10
Asesoría Sistemas 

Embebidos

Lab. 9

Asesoría Cinematica y 

Dinamica de robots

B7

Asesoría Instrumentación 

Virtual

Lab 9

14:10 - 15:00
Modelado y Simulación de 

Sistemas

Lab. 7

Instrumentación Virtual

Lab. 9

Cinemática y Dinámica de 

Robots

Lab. 9

REUNIÓN DE ACADEMIA
Habilidades Gerenciales

B7

15:00 - 15:50
Modelado y Simulación de 

Sistemas

Lab. 7

Instrumentación Virtual

Lab. 9

Cinemática y Dinámica de 

Robots

Lab. 9

Modelado y Simulación de 

Sistemas

Lab. 7

Habilidades Gerenciales

B7

15:50 - 16:40
Instrumentación Virtual

Lab. 9

Cinemática y Dinámica de 

Robots

Lab. 9

Modelado y Simulación de 

Sistemas

Lab. 7

Análisis de mecanismos

Lab. 9

16:40 - 17:10

17:10 - 18:00
Inglés VI

B7

Sistemas Embebidos

Lab. 9

Sistemas Embebidos

Lab. 9

Instrumentación Virtual

Lab. 9

Análisis de mecanismos

Lab. 9

18:00 - 18:50
Inglés VI

B7

Sistemas Embebidos

Lab. 9

Sistemas Embebidos

Lab. 9

Instrumentación Virtual

Lab. 9

Análisis de mecanismos

Lab. 9

18:50 - 19: 40
Cinemática y Dinámica de 

Robots

Lab. 9

Sistemas Embebidos

Lab. 9

Análisis de mecanismos

Lab. 9

Instrumentación Virtual

Lab. 9

Inglés VI

B7

19:40 - 20:30
Cinemática y Dinámica de 

Robots

Lab. 9

Cinemática y Dinámica de 

Robots

Lab. 9

Análisis de mecanismos

Lab. 9

Inglés VI

B7

Inglés VI

B7

PERIODO: GRUPO: Septimo

CARRERA: Ingeniería en Mecatrónica GRADO: A

TURNO : VESPERTINO

TOTAL:

UNIVERSIDAD TECNOLÓGICA DE LA HUASTECA HIDALGUENSE
DIRECCIÓN DE MECATRÓNICA

DISTRIBUCIÓN DE CARGA ACADÉMICA

Septiembre - Diciembre 2026

AULA/LABORATORIO: TUTOR: MTIC. Arturo Elfego Meneses Flores

MATERIA HORAS/SEMANA PROFESOR

Modelado y Simulación de Sistemas 4 Ing. Miguel Ángel Bautista Evangelista

Habilidades Gerenciales 4 Ing. Oscar Abel Reyna Galvan

Cinemática y Dinámica de Robots 6 Ing. Ignacio Lara Hernández

Sistemas Embebidos 5 MTIC. Arturo Elfego Meneses Flores

Huejutla de Reyes, Hgo.,Agosto 2026

RECESO

Análisis de mecanismos 5 Ing. Ignacio Lara Hernández

Instrumentación Virtual 6 MTI. Jorge Reynaldo Rodríguez Flores

MCP. Arturo H. Tagle Reyes Dra. Claudia Eunice Rivera Morales

Director de las carreras de Gastronomía y 

Mecatrónica

Inglés VI 5 Lic. David Ocampo Reyes

Directora Académica
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Elaboró Autorizó


